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o 
o 

fsl (57) Abstract: The invention relates to a manual machine tool handle device comprising a vibration-shielding unit (10) and a guid- 
ing mechanism (12) for directing a movement (26) of a handle element (16) that is movably mounted relative to a manual machine 
tool body (14). According to the invention, said movement (26) is at least substantially linear. 
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Verof f en tlicht : 

— tnit intemationaletn Recherchenbericht 

Zur Erklarung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab- 
kiirzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") amAnfang jeder reguldren Ausgabe der 
PCT -Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugmaschinengriff- vorrichtung mit einer Vibrationsab- 
schirmeinheit (10) und einer Fuhrungsvorrichtung (12) zum Fuhren einer Bewegung (26) eines relativ zu einem Handwerkzeug- 
maschinenkorper (14) beweglich gelagerten Griffelements (16). Es wird vorgeschlagen, dass die Bewegung (26) zumindest im 
Wesentlichen geradlinig ist. 
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10 Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung mit einer Vibrationsab- 
schirmeinheit 

Stand der Technik 

15 Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugmaschinengrif f- 
vorrichtung mit einer Vibrationsabschirmeinheit nach dem O- 
berbegriff des Anspruchs 1 und von einer Handwerkzeugmaschine 
nach dem Oberbegriff des Anspruchs 12. 

2 0 Es ist bereits vorgeschlagen worden, eine Handwerkzeugmaschi- 
ne mit einer Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung auszustat- 
ten, die eine Vibrationsabschirmeinheit umfasst. Gattungsge- 
maBe Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtungen umfassen ubli- 
cherweise ein urn eine Schwenkachse schwenkbar gelagertes oder 

25 ein mit zumindest zwei Bewegungsf reiheitsgraden ausgestatte- 
tes Griff element . 

Vorteile der Erfindung 

30 Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugmaschinengrif f- 
vorrichtung mit einer Vibrationsabschirmeinheit und einer 
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Fuhrungsvorrichtung zum Fuhren einer Bewegung eines relativ 
zu einem Handwerkzeugmaschinenkorper beweglich gelagerten 
Griff elements . 

5 Es wird vorgeschlagen, dass die Bewegung zumindest im Wesent- 
lichen geradlinig ist. Dadurch kann erreicht werden, dass 
Schlagimpulse einer die Handwer kz eugmas chinengr i f fvorrichtung 
umfassenden Handwer kzeugmas chine unabhangig von einer Rich- 
tung, in der ein Bediener eine Stutzkraft auf das Bedienele- 

10 ment ausubt, uber eine geradlinige Bewegung, vorzugsweise in 
Richtung des Schlagimpulses, abgeschirmt wird. Eine unmittel- 
bare Ubertragung des Schlagimpulses oder einer Komponente 
desselben iiber ein Gelenk oder fiber eine schwenkbare Lagerung 
kann vermieden werden . Ferner kann ein Verkippen und ein da- 

15 durch bedingtes Verkanten des Griff elements vermieden werden, 
ohne dabei auf eine in einem Baustellenbetrieb notwendige Ro- 
bustheit verzichten zu miissen. 



Als geradlinige Bewegung soil in diesem Zusammenhang eine 
2 0 rein translatorische Bewegung in der Art einer Parallelver- 
schiebung bezeichnet werden. Die Vibrationsabschirmeinheit 
kann einerseits als f ederelastische Vibrationsabschirmeinheit 
ausgefuhrt sein, die Einzelimpulse einer Vibration zuruck in 
den Handwerkzeugmaschinenkorper reflektiert und/oder tief- 
25 passgef iltert aus dem Handwerkzeugmaschinenkorper auf das 

Griff element ubertragt . Andererseits kann die Vibrationsab- 
schirmeinheit als Vibrations damp fungs- oder Vibrationsabsorp- 
tionseinheit ausgefuhrt sein, die dazu geeignet ist f eine 
eingetragene Vibrationsenergie zu dissipieren. Besonders vor- 
30 teilhaft sind Ausgestaltungen der Erfindung, in denen die Vi- 
brationsabschirmeinheit einen ersten Anteil der Vibrations- 
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energie dissipiert und einen weiteren Anteil der Vibrations- 
energie ref lektiert - 

In einer Ausgestaltung der Erfindung wird vorgeschlagen, dass 
5 das Griff element von einem Gehause des Handwerkzeugmaschinen- 
korpers beabstandet 1st. Dadurch kann ein Blockieren der Be- 
wegung durch Staubpartikel und/oder Spane, die sich zwischen 
dem Griff element und dem Handwerkzeugraaschinenkorper festset- 
zen konnen, vermieden werden. Verschmutzungen, die insbeson- 
10 dere in einem Baustellenbetrieb auftreten konnen, konnen 

leicht entfernt werden. Ein durch den Abstand bedingter Spant 
kann zur Vermeidung von Verschmutzungen durch elastische 
und/oder in der Richtung der Bewegung verschiebbar gelagerte 
Abdeckmittel geschutzt sein. 

15 

Ferner wird vorgeschlagen, dass die Handwerkzeugmaschinen- 
grif fvorrichtung zumindest zwei sich uberkreuzende Kraftuber- 
tragungselemente aufweist. Dadurch konnen auf das Griff ele- 
ment ausgeubte Querkrafte besonders effektiv abgestlitzt wer- 
20 den. 

Dabei ist eine besonders sichere Fuhrung der Bewegung des 
Griff elements erreichbar, wenn die Kraf tubertragungs element e 
durch ein Verbindungselement schwenkbar miteinander verbunden 

25 sind f und zwar insbesondere durch das Verbindungselement, das 
in einem mittleren Bereich der Kraf tubertragungselemente an- 
geordnet ist f so dass die Kraf tubertragungselemente eine 
Scherenbewegung ausfuhren konnen. Das Verbindungselement kann 
dabei besonders vorteilhaft an zumindest eines der Kraftiiber- 

30 tragungselemente angeformt sein. 
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Durch zumindest ein elastisches Ruckstellelement zum Riick- 
stellen des Griff elements kann eine stets definierte Aus- 
gangsposltion erreichbar sein, aus der heraus eine besonders 
effektive Vibrationsabschirmung erreichbar ist. 

5 

Eine besonders komf ortable Vibrationsabschirmung kann er- 
reicht werden, wenn die Handwerkzeugmaschinengrif f vorrichtung 
zumindest ein elastisch verformbares StoBabsorptionselement 
umfasst. Dabei konnen Kosteneinsparungspotenziale erschlossen 
10 werden f wenn das Ruckstellelement und das Stofiabsorptionsele- 
ment einstuckig ausgefuhrt sind. Als StoBabsorptionselemente 
konnen beispielsweise verschiedene, dem Fachmann als sinnvoll 
erscheinende Elastomere, beispielsweise auch mit einer Moos- 
gummistruktur , Verwendung f inden . 

15 

Eine Beeintrachtigung der Fuhrungseigenschaf ten der Handwerk- 
zeugmaschinengrif fvorrichtung durch das Ruckstellelement kann 
vermieden werden, wenn das Ruckstellelement an zumindest ei- 
nem Kraf tuber tragungselement, besonders vorteilhaft an zumin- 
20 dest zwei Kraf tubertragungselementen, angreift. Dadurch kann 
erreicht werden, dass eine Kraft des Ruckstellelements liber 
eine Hebelwirkung verstarkt oder abgeschwacht ist und sich 
durch eine Wahl eines Angrif f spunkts der Kraft vorteilhaft an 
Kundenbedurf nisse anpassen lasst. 

25 

Ein weiterer Bedienkomf ort ist erreichbar, wenn das Griffele- 
ment an einer einem Bediener zugewandten Seite einen stoBab- 
sorbierenden und/oder rutschfesten Gummibelag aufweist, der 
vorteilhaft auch handschweiliabsorbierende Eigenschaf ten haben 
3 0 kann . 
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Weist das Griff element eine D-Forrn auf , kann eine besonders 
vorteilhaf te Handhabung der Han'dwerkzeugmaschine erreicht 
werden. Insbesondere kann ein Ein-/Ausschalter der Handwerk- 
zeugmaschine vor unkontrollierten Kraf teinwirkungen, bei- 
5 spielsweise durch StoJ5e r geschutzt sein. 

Zeichnung 

Weitere Vorteile ergeben sich aus der f olgenden Zeichnungsbe- 
10 schreibung. In der Zeichnung sind Ausf iihrungsbeispiele der 
Erfindung dargestellt. Die Zeichnung, die Beschreibung und 
die Ansprtiche enthalten zahlreiche Merkmale in Korabination. 
Der Fachmann wird die Merkmale zweckmaftigerweise auch einzeln 
betrachten und zu sinnvollen weiteren Kombinationen zusammen- 
15 fassen. 

Es zeigen: 

Fig. 1 einen Bohrhammer mit einer Handwerkzeugmaschi- 
20 nengrif fvorrichtung, die eine Vibrations ab- 

s chi rmei nhe i t umf asst, 
Fig. 2 eine Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung mit 

einer Vibrationsabschirmeinheit in einer al- 
ternativen Ausgestaltung der Erfindung und 
25 Fig. 3 eine Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung mit 

einer Vibrationsabschirmeinheit in einer wei- 
teren alternativen Ausgestaltung der Erfin- 
dung. 

30 
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Beschreibung der Ausf Iihrungsbeispiele 

Figur 1 zeigt eine als Bohrhammer ausgebildete Handwerkzeug- 
maschine mit einem Handwerkzeugmaschinenkorper 14, einem 
5 Werkzeugfutter 34 und einem eingespannten Werkzeug 36. Ein in 
den Handwerkzeugmaschinenkorper 14 integriertes , hier nicht 
dargestelltes Schlagwerk wird von einem Motor 38 des Bohrham- 
mers angetrieben und erzeugt axiale Schlagimpulse in einer 
Arbeitsrichtung 40 auf das Werkzeug 36. An einer dem Werkzeug 
10 36 abgewandten Seite weist der Handwerkzeugmaschinenkorper 14 
ein D-formiges Griff element 16 mit einem an einer Innenseite 
des Griff elements 16 angeordneten Ein-/Ausschalter 42 auf. 
Das Griff element 16 ist in der Arbeitsrichtung 4 0 verscMeb- 
bar am Handwerkzeugmaschinenkorper 14 gelagert . 

15 

Eine Bewegung 26 des Griff elements 16 ist von einer Fiihrungs- 
vorrichtung 12 geradlinig in Arbeitsrichtung 4 0 gefuhrt, so 
dass ein Bediener das Griff element 16 entgegen einer Feder- 
kraft relativ zum Handwerkzeugmaschinenkorper 14 in Arbeits- 
20 richtung 40 verschieben kann. Die Federkraft ist von einer 

Vibrationsabschirmeinheit 10 erzeugt, die neben der Fuhrungs- 
vorrichtung 12 ein als Spiralfeder ausgebildetes Rtickstell- 
element 30 umfasst (Figur 2) . 

25 Figur 2 zeigt schematisch einem Schnitt durch das Griff ele- 
ment 16 und die Vibrationsabschirmeinheit 10. Das Griff ele- 
ment 16 ist von einem Gehause des Handwerkzeugmaschinenkor- 
pers 14 mit etwa 1 - 1,5 cm beabstandet. Ein Spalt zwischen 
dem Griff element 16 und dem Handwerkzeugmaschinenkorper 14 

30 ist durch in der Richtung der Bewegung 26 verschiebbar gela- 
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gerte, eine Kante des Handwerkzeugmaschinenkorpers 14 liber- 
lappende Abdeckmittel liberdeckt. 

Die Flihrungsvorrichtung 12 besteht im Wesentlichen aus zwei 
5 sich kreuzenden Kraf tuber tragungs element en 20, 22 , die als 
Stanz-/Biegeblechteile ausgebildet sind und die in einem 
mittleren Bereich durch ein als Bolzen ausgebildetes Verbin- 
dungselement 24 scherenartig schwenkbar miteinander verbunden 
sind. 

10 

An einem in der Figur 2 rechten Ende der stangenf ormigen 
Kraf tlibertragungselemente 20, 22 sind diese jeweils liber wei- 
tere Bolzen 44, 46 schwenkbar gelagert, und zwar das erste 
Kraftlibertragungseleraent 20 an einem Gehause 18 des Handwerk- 
15 zeugmas chinenkorpers 14 und das zweite Kraf tlibertragungsele- 
ment 22 an dem Griff element 16. 

An einem in der Figur 2 linken Ende ist das erste Kraftliber- 
tragungselement 2 0 liber einen dritten Bolzen 48, der in ein 
20 senkrecht zur Bewegung 26 bzw. zur Arbeit srichtung 4 0 ausge- 
richtetes Langloch 54 eingreift, verschiebbar am Griff element 
16 gelagert, wobei eine Richtung 28 der Verschiebung der 
Richtung des Langlochs 54 entspricht. 

25 Analog dazu ist das zweite Kraf tlibertragungselement 22 liber 

einen vierten Bolzen 50, der in ein senkrecht zur Bewegung 2 6 
bzw. zur Arbeit srichtung 4 0 ausgerichtetes Langloch 56 ein- 
greift, in der Richtung 28 des Langlochs 56 verschiebbar am 
Gehause 18 gelagert. 

30 
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Bewegt ein Bediener das Griff element 16 in Arbeit srichtung 
40, verschieben sich die Bolzen 48, 50 in ihren jeweiligen 
Langlochern 54, 56 senkrecht zur Arbeit srichtung 40 bzw. zur 
Bewegung 26 des Griff elements 16, bis die Bolzen 48, 50 an 
5 ein in Figur 2 linkes Ende der Langlocher 54, 56 stolen. Da- 
durch ist die Bewegung 2 6 in der Arbeit srichtung 4 0 begrenzt. 
Analog dazu begrenzen die rechten Enden der Langlocher 54, 56 
die Bewegung 2 6 entgegen der Arbeitsrichtung 40. 

10 Wahrend der Bewegung 2 6 schwenken die Kraf tubertragungsele- 

mente 20, 22 um das Verbindungselement 24, wobei die zwischen 
dem Verbindungselement 24 und dem Griff element 16 angeordnete 
Druckfeder der Vibrationsabschirmeinheit 10 bzw. das Ruck- 
stellelement 30 komprimiert oder dekomprimiert wird. Das 

15 Ruckstellelement 30 erzeugt die Federkraft der Vibrationsab- 
schirmeinheit 10. 

In einem von aufteren Kraften freien Zustand stellt das Ruck- 
stellelement 30 das Griffelement 16 entgegen der Arbeitsrich- 
2 0 tung 40 in eine durch die linken Enden der Langlocher 54, 56 
definierte Ausgangsposition mit dem grofttmoglichen Abstand 
zwischen dem Griffelement 16 und dem Gehause 18. 

Wird ein vom Schlagwerk erzeugter Schlagimpuls von einem 
25 Werkstlick zumindest teilweise reflektiert, kann der Schlagim- 
puls uber das Werkzeug 36 und das Werkzeugf utter 34 in das 
Gehause 18 des Handwerkzeugmaschinenkorpers 14 wandern, das 
sich dadurch entgegen der Arbeitsrichtung 4 0 beschleunigt . 
Ubt ein Bediener eine Kraft auf das Griffelement 16 aus, die 
30 zumindest eine Komponente in Arbeitsrichtung 4 0 aufweist, be- 
wegt sich bedingt durch den ref lektierten Anteil des Schlag- 
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impulses das Gehause 18 entgegen der Kraft der Druckfeder 
bzw. des Rlickstellelement s 30 in Richtung des Griff elements 
16, das sich gefiihrt durch die Fuhrungsvorrichtung 12 relativ 
zum Gehause 18 bewegt. Eine uber das Rlickstellelement 30 auf 
5 das Griff element 16 ubertragene Kraft steigt im Vergleich zu 
einem zeitlichen Verlauf des Schlagimpulses langsam an und 
wird vom Bediener abgestiitzt, so dass der Bediener den Schla- 
gimpuls uber eine verlangerte Zeitspanne abfangen kann. Da- 
durch wirkt die Fuhrungsvorrichtung 12 mit dem Riickstellele- 

10 ment 30 als Vibrationsabschirmeinheit 10 , die hochf requente 
Anteile einer Vibration des Handwerkzeugmaschinenkorpers 14 
ausfiltert. Dadurch dient das Rlickstellelement 30 gleichzei- 
tig als Stoftabsorptionselement 32, wobei auch Ausgestaltungen 
der Erfindung denkbar sind, in denen ein vom Rlickstellelement 

15 30 getrenntes Stoftabsorptionselement 32 vorliegt. 

In den Figuren 3 und 4 sind weitere Ausf iihrungsbeispiele der 
Erfindung dargestellt. Analoge Merkmale werden mit den glei- 
chen Bezugszeichen versehen. In der Beschreibung wird im We- 
20 sentlichen auf Unterschiede zu dem in den Figuren 1 und 2 
dargestellten Ausf iihrungsbeispiel eingegangen. Im Hinblick 
auf gleichbleibende Merkmale wird auf die Beschreibung zu dem 
in den Figuren 1 und 2 dargestellten Ausf iihrungsbeispiel ver- 
wiesen. 

25 

Figur 3 zeigt eine alternative Vibrationsabschirmeinheit 10, 
in der das Rlickstellelement 30 als Zugfeder ausgebildet 1st, 
die jeweils an einer einem Griff element 16 zugewandten Halfte 
von Kraftlibertragungselementen 20, 22 angreift. Die Zugfeder 
30 steht in einer Ausgangsposition des Griff elements 16 unter 
einer Vorspannung. 
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Figur 4 zeigt ein Ausf uhrungsbei spiel der Erfindung, das ne- 
ben den Merkmalen des in Figur 3 dargestellten Ausfuhrungs- 
beispiels ein als Gummibauteil ausgebildetes StoBabsorptions- 
element 32 aufweist, das gleichzeitig ein Ruckstellelement 30 
bildet, und zwischen einem als Bolzen ausgebildeten Verbin- 
dungs element 24 und einem Gehause 18 eines die Vorrichtung 
umfassenden Bohrhammers angeordnet ist. Das Ruckstellelement 
30 kann durch eine gestrichelt dargestellte Zugfeder 52 in 
seiner Wirkung unterstlitzt sein. 

Es sind Ausgestaltungen der Erfindung denkbar, in denen uber 
eine Langserstreckung des Griff elements 16 mehrere, insbeson- 
dere baugleiche Vibrationsabschirmeinheiten 10 angeordnet 
sind. Ferner sind Ausgestaltungen der Erfindung mit alterna- 
tive^ dem Fachmann als sinnvoll erscheinenden Stofiabsorpti- 
onseinheiten, beispielsweise mit einem inelastisch deformier- 
baren Material oder mit hydraulischen StoBdampf ern, denkbar. 
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5 



Anspruche 

10 

1. Handwer kz eugmas chinengr i f fvorrichtung mit einer Vibrati- 
onsabschirmeinheit (10) und einer Fuhrungsvorrichtung 
(12) zum Fiihren einer Bewegung (26) eines relativ zu ei- 
nem Handwerkzeugmaschinenkorper (14) beweglich gelagerten 

15 Griff elements (16) , dadurch gekennzeichnet, dass die Be- 

wegung (2 6) zumindest im Wesentlichen geradlinig ist. 

2. Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, dass das Griff element (16) von 

20 einem Gehause (18) des Handwer kzeugmas chinenkorper s (14) 

beabstandet ist. 



3. Handwer kz eugmas chinengr if fvorrichtung nach einem der vor* 
hergehenden Anspruche, gekennzeichnet durch zumindest 
25 zwei sich kreuzende Kraf tubertragungselemente (20, 22) . 



4- Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung nach Anspruch 3, 

dadurch gekennzeichnet, dass die Kraf tubertragungselemen- 
te (20, 22) durch ein Verbindungselement (24) schwenkbar 
30 miteinander verbunden sind. 
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5. Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung nach Anspruch 4, 
dadurch gekennzeichnet, dass das Verbindungs element (24) 
in einera mittleren Bereich zumindest eines der Kraftuber- 
tragungselemente (20, 22) angeordnet ist. 

6. Handwer kz eugmas chinengr if f vor r i cht ung nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet^ dass zu- 
mindest ein Kraftubertragungselement (20, 22) an wenigs- 
tens einem Ende in einer senkrecht zur Richtung der Bewe- 
gung (2 6) verlaufenden Richtung (28) verschiebbar gela- 
gert ist. 

7. Handwer kz eugmas chinengr i f f vor r i ch tung nach den Anspriichen 
4 und 6, dadurch gekennzeichnet, dass jedes der Kraft- 
ubertragungselemente (20, 22) an einem Ende verschiebbar 
gelagert ist. 

8. Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, gekennzeichnet durch zumindest ein 
elastisches Ruckstellelement (30) zum Riickstellen des 
Griff elements (16) . 

9. Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung nach einem der vor- 
hergehenden Anspruche, gekennzeichnet: durch zumindest ein 
elastisch verformbares Stoftabsorptionselement (32) . 

10. Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung nach den Anspriichen 
8 und 9, dadurch gekennzeichnet, dass das Ruckstellele- 
ment (30) und das Stofiabsorptionselement (32) einsttickig 
ausgefuhrt sind. 
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11. Handwerkzeugmaschinengrif fvorrichtung nach den Anspriichen 
4 und 8, dadurch gekennzexchnet, dass das Ruckstellele- 
ment (30) an zumindest einem Kraf tubertragungselement 

(20, 22) angreift. 

5 

* 

12. Handwerkzeugmas chine mit einer Handwerkzeugmaschinen- 
grif fvorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche. 
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Fig. 2 
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Fig. 3 
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